OMmRON

DETECTEUR DE PROXIMITE CYLINDRIQUE E2E E2E2

Nouvelle série de détecteurs de
proximité E2E/E2E2 robustes et faciles
a utiliser

Détecteur E2E2 long, conforme a la
norme CENELEC

B |déal pour de nombreuses applications

B Connecteur métallique pouvant étre fortement
serré et protecteur de cordon

B Voyant visible, filetage sur toute la longueur et
méplat pour un meilleur serrage

B Nouveaux modeles E2E avec connecteur M8
embrochable

B Modeles M8 en inox.

Rem.: contactez votre agent Omron pour les équivalences
entre anciens et nouveaux modéles E2E/E2E2.

Références
E2E
Modéles c.c. 2 fils précablés
Fonctio_n de Type Taille Dis}anc_e de Référence
auto—sdci)e:giostic detection NO NF
Oui Blindé M12 3mm E2E-X3D1S (cf. Rem. 1) -
M18 7 mm E2E-X7D1S (cf. Rem. 1) -
M30 10 mm E2E-X10D1S (cf. Rem. 1) -
Non blindé M12 8 mm E2E-X8MD1S (cf. Rem. 1) -
M18 14 mm E2E-X14MD1S(cf. Rem. 1) -
M30 20mm E2E-X20MD1S (cf. Rem. 1) -
Non Blindé M8 2mm E2E-X2D1-N(cf. Rem. let2) A E2E-X2D2-N
M12 3mm E2E-X3D1-N(cf. Rem. let2) A E2E-X3D2-N
M18 7 mm E2E-X7D1-N(cf. Rem. let2) A E2E-X7D2-N
M30 10 mm E2E-X10D1-N(cf. Rem. 1 et2) A | E2E-X10D2-N
Nonblindé M8 4mm E2E-X4MD1 (cf. Rem. 1 et 2) A E2E-X4MD2
M12 8 mm E2E-X8MD1 (cf. Rem. 1 et2) A E2E-X8MD2
M18 14 mm E2E-X14MD1 (cf. Rem. let2) A E2E-X14MD2
M30 20mm E2E-X20MD1 (cf. Rem. 1l et2) A E2E-X20MD2

Rem.: 1. Outre les modéles ci—dessus, il existe des modéles E2E-X[J[]15 (E2E-X3D15-N, par exemple), dont la fréquence est différente.

2. llexiste égalementdes modéles E2E pourvus d'un cable robotique. Laréférence de ces modéles porte le suffixe “-R” (E2E-X3D1-R,
parexemple).

A Produit classifié standard



E2E/E2E2 OMmROoN E2E/E2E?2
Modéles 2 fils c.c. embrochables
Connec— Fonctionde Type Taille Distance Référence
teur sortie auto— de
diagnostic détection NO NF
M12 Oui Blindé M12 3mm E2E-X3D1S-M1 ---
M18 7mm E2E-X7D1S-M1 -
M30 10 mm E2E-X10D1S-M1 -
Nonblindé M12 8 mm E2E-X8MD1S-M1 ---
M18 14 mm E2E-X14MD1S-M1 -
M30 20mm E2E-X20MD1S-M1 -
Non Blindé M8 2mm E2E-X2D1-M1G E2E-X2D2-M1G
M12 3mm E2E-X3D1-M1G (cf. Rem.) E2E-X3D2-M1G
M18 7mm E2E-X7D1-M1G (cf. Rem.) E2E-X7D2-M1G
M30 10 mm E2E-X10D1-M1G(cf. Rem.) E2E-X10D2-M1G
Nonblindé M8 4 mm E2E-X4MD1-M1G E2E-X4MD2-M1G
M12 8 mm E2E-X8MD1-M1G (cf. Rem.) E2E-X8MD2-M1G
M18 14 mm E2E-X14MD1-M1G (cf. Rem.) E2E-X14MD2-M1G
M30 20mm E2E-X20MD1-M1G (cf. Rem.) E2E-X20MD2-M1G
M18 Blindé M8 2mm E2E-X2D1-M3G E2E-X2D2-M3G
Nonblindé 4mm E2E-X3D1-M3G E2E-X3D2-M3G
Rem.: outrelesmodéles ci—dessus, il existe des modeéles E2E-X[]D15[1[J-M1G (E2E-X3D15-M1G, parexemple), dontlafréquence estdiffé-

rente.

Modeles c.c. avec connecteur d’'extension

Type Taille Distance de Configurationde Polarité Référence
détection sortie
Blindé M12 3mm NO Oui E2E-X3D1-M1GJ
E:D_ Non E2E-X3D1-M1J-T
M18 7 mm Oui E2E-X7D1-M1GJ
Non E2E-X7D1-M1J-T
M30 10 mm Oui E2E-X10D1-M1GJ
Non E2E-X10D1-M1J-T
Nonblindé M12 8 mm Oui E2E-X8MD1-M1GJ
f;[)— M18 14 mm E2E-X14MD1-M1GJ
M30 20mm E2E-X20MD1-M1GJ

Rem.:

tension ON de I'API, par exemple) lors de la connexion a une charge.
2. lalongueur standard du cordon est de 30 cm. |l existe également en modéles 50 cm et 1 m.
Attribution des broches du connecteur du modéle a 2 fils c.c.
Les attributions des broches du connecteur de chaque E2E c.c. 2 fils nouveau modéle sont conformes a la norme IEC947-5-2 Table Il.
Les modeéles E2E suivants avec les anciennes attributions des broches du connecteur sont également disponibles :

1. unmodele sans polarité possede une tension résiduelle de 5V, qui doit étre prise en considération avec la condition d’interface (la

Type Taille Configura_tion de Référence Téte de détection Configura_tion de Référence
sortie sortie
Blindé M8 NO E2E-X2D1-M1 Non blindé M8 NO E2E-X4MD1-M1
NF E2E-X2D2-M1 NF E2E-X4MD2-M1
M12 NO E2E-X3D1-M1 M12 NO E2E-X8MD1-M1
NF E2E-X3D2-M1 NF E2E-X8MD2-M1
M18 NO E2E-X7D1-M1 M18 NO E2E-X14MD1-M1
NF E2E-X7D2-M1 NF E2E-X14MD2-M1
M30 NO E2E-X10D1-M1 M30 NO E2E-X20MD1-M1
NF E2E-X10D2-M1 NF E2E-X20MD2-M1




E2E/E2E2 OMmRON E2E/E2E2
Modéles 3fils c.c. précéablés
Type Taille Distance Configu— Référence Type Taille Distance Confi— Référence
de ration de de guration de
détec— sortie détec— sortie
tion tion
Blindé 4dia* | 0,8mm NPN NO E2E-CR8C1 A Non blin- | M30 18 mm NPN NO E2E-X18ME1
(cf. Rem. 2) dé (cf. Rem. 1 et 2)
PNP NO E2E-CR8B1 A NPN NF E2E-X18ME2
M5* 1mm NPN NO E2E-X1C1 PNP NO E2E-X18MF1
(cf.Rem.2) A (cf. Rem. 2)
NPN NE E2E-X1C2 PNP NF E2E-X18MF2
PNP NO E2E-X1BL A Rem.. 1. Outre les modeles ci—dessus, il existe des modéles
- E2E-XJE15 (E2E-X5E15, par ex.), dont la fréquence
5.4 dia. | 1mm NPN NO I(EiEéClCé)A est différente.
Cl. Rem. . N . a
2. Il existe des modéles E2E 3 fils c.c. avec cable
NPN NF B2E-C1C2 robotique, dont les références portent le suffixe “-R”
PNP NO E2E-C1B1 A (E2E-X5E1-R).
M8 1.5mm NPN NO E2E-X1R5E1 3. Lesmodeles portantle repére “*” se présentent exacte-
(cf. Rem. 2) mentcomme les anciens modeéles.
NPN NF E2E-X1RSE2 Modéles 2 fils c.a. précablés
PNP NO E2E-X1R5F1 - - - —
(cf. Rem. 2) Type Taille | Distance Confi— Reéférence
de guration de
PNP NF E2E-X1R5F2 détec— sortie
M12 2mm NPN NO E2E-X2E1 tion
(cf. Rem. 1 et 2) Blindé M8 1,5mm NO E2E-X1IR5Y1 A
NPN NF E2E-X2E2 NF E2E-X1R5Y2
PNP NO E2E-X2F1 M12 | 2mm NO E2E-X2Y1
(cf. Rem. 2) A
PNP NF E2E-X2F2 NF E2E-X2Y2
M18 | 5mm NPN NO E2E-X5E1 M18 | Smm NO FLE oYL A
(cf. Rem. 1 et 2) (cf. Rem.)
NPN NF E2E-XSE2 NF E2E-X5Yv2
PNP NO E2E-X5F1 M30 | 10mm | NO E2E-X10Y1 A
(cf. Rem. 2) (cf. Rem.)
PNP NF E2E-X5F2 NF E2E-X10Y2
M30 10mm | NPNNO E2E-X10E1 Non blin- | M8 2mm NO E2E-X2MY1 A
(cf. Rem. 1 et 2) de (cf. Rem.)
NPN NF E2E-X10E2 NF E2E-X2MY2
PNP NO E2E-X10F1 M12 5mm NO E2E-X5MY1 A
(cf. Rem. 2) (cf. Rem.)
PNP NF E2E-X10F2 NF E2E-X5MY2
Non blin- | M8 2mm NPN NO E2E-X2ME1 M18 10 mm NO E2E-X10MY1 A
dé (cf. Rem. 2) (cf. Rem.)
NPN NF E2E-X2ME2 NF E2E-X10MY2
PNP NO E2E-X2MF1 M30 18 mm NO E2E-X18MY1 A
(cf. Rem. 2) (cf. Rem.)
PNP NF E2E-X2MF2 NE E2E-X18MY2
M12 5mm NPN NO EiE'XWEl Rem.: Outre les modéles ci-dessus, il existe des modéles
(cf. Rem. 1 et 2) E2E-X[JY15(E2E-X5Y15, par exemple), dont la fréquence
NPN NF E2E-X5ME2 est différente.
PNP NO E2E-X5MF1 A Produit classifié standard
(cf. Rem. 2)
PNP NF E2E-X5MF2
M18 10 mm NPN NO E2E-X10ME1
(cf. Rem. 1 et 2)
NPN NF E2E-X10ME2
PNP NO E2E-X10MF1
(cf. Rem. 2)
PNP NF E2E-X10MF2
Type Taille Distance Configu— Référence
de ration de
détec— sortie

tion




Modéles 3 fils c.c. embrochables Modéles 2 fils c.a. embrochables
Connec— Type Tail- | Distance Confi— Référence Type Taille Distance Confi— Référence
teur le de guration de de guration de
détection sortie détec— sortie
M12 Blindé M8 | 1,5mm NPN NO E2E-X1R5E1-M1 tion
NPN NF E2E-X1R5E2-M1 Blindé M12 2mm NO E2E-X2Y1-M1 A
PNP NO E2E-X1R5F1-M1 NF E2E-X2Y2-M1
PNP NF E2E-X1R5F2-M1 M18 5 mm NO E2E-X5YL-ML A
M12 | 2mm NPN NO E2E-X2E1-M1
NF E2E-X5Y2-M1
NPN NF E2E-X2E2-M1 V30 10 NO
PNP NO E2E-X2F1-M1 mm E2E-X10Y1-M1 A
PNP NF E2E-X2F2-M1 NF E2E-X10Y2-M1
M18 | 5mm NPN NO E2E-XSE1-M1 2‘9” blin- | M12 5mm NO E2E-XSMY1-M1 A
é
NPN NF E2E-X5E2-M1 NF E2E-X5MY2-M1
PNP NO E2E-X5F1-M1 M18 10 mm NO E2E-X10MY1-M1
PNP NF E2E-X5F2-M1
M30 | 10 mm NPN NO E2E-X10E1-M1 NF E2E-X10MY2-M1
NPN NF E2E-X10E2-M1 M30 18 mm NO E2E-X18MY1-M1
PNP NO E2E-X10F1-M1
PNP NF E2E-X10F2-M1 NF E2E-X18MY2-M1
Elll?ﬂd, M8 | 2mm NPN NO E2E-X2ME1-M1 Rem.: le plastique “-P1" a été remplacé par du métal “-M1".
inae
NPN NF E2E-X2ME2-M1 N )
Modéles 2 fils c.a./c.c.
PNP NO E2E-X2MF1-M1
PNP NF E2E-X2MF2-M1 Type Taille Distance Confi— Référence
de guration de
M12 | 5mm NPN NO E2E-X5ME1-M1 détec— sortie
NPN NF E2E-X5ME2-M1 tion
PNP NO E2E-X5MF1-M1 Blindé M12 3mm NO E2E-X3T1
PNP NF E2E-X5MF2-M1 M18 7 mm E2E-X7T1
M18 10 mm NPN NO E2E-X10ME1-M1 M30 10 mm E2E-X10T1
NPN NF E2E-X10ME2-M1 e - N
Rem.: lesréférences ne portent pas les deuxderniers caractéres:
PNP NO E2E-X10MF1-M1 “qr
PNP NF E2E-X10MF2-M1 A Produit classifié standard
M30 | 18 mm NPN NO E2E-X18ME1-M1
NPN NF E2E-X18ME2-M1
PNP NO E2E-X18MF1-M1
PNP NF E2E-X18MF2-M1
M8 (cf. Blindé M8 | 1,5mm NPN NO E2E-X1R5E1-M1
Rem. 2) NPN NF E2E-X1R5E2-M1
PNP NO E2E-X1R5F1-M1
PNP NF E2E-X1R5F2-M1
Non M8 | 2mm NPN NO E2E-X2ME1-M
blindé NPN NF E2E-X2ME2-M
PNP NO E2E-X2MF1-M1
PNP NF E2E-X2MF2-M1

Rem.: 1. leplastique “-P1” a été remplacé par du métal “-M1".
2. Nouveauté ajoutée alagamme.



E2E/E2E2 OMmRON E2E/E2E2
E2E2
Modéles 2 fils c.c.
Type Taille Distance de détection Configuration de sortie Référence
Blindé M12 3mm NO (cf. Rem.) E2E2-X3D1
E:D_ NF E2E2-X3D2
M18 7 mm NO (cf. Rem.) E2E2-X7D1
NF E2E2-X7D2
M30 10 mm NO (cf. Rem.) E2E2-X10D1
NF E2E2-X10D2
Non blindé M12 8 mm NO (cf. Rem.) E2E2-X8MD1
NF E2E2-X8MD2
M18 14 mm NO (cf. Rem.) E2E2-X14MD1
NF E2E2-X14MD2
M30 20mm NO (cf. Rem.) E2E2-X20MD1
NF E2E2-X20MD2

Rem.: outre les modéles ci—dessus, il existe des modéles E2E-X[]D15 (E2E-X3D15 par ex.), dont la fréquence est différente.
Modéles 3 fils c.c. précablés

Type Taille Distance de détection Configuration de sortie Référence
Blindé M12 2mm NPN NO E2E2-X2C1
E:D— NPN NF E2E2-X2C2
PNP NO E2E2-X2B1 A
PNP NF E2E2-X2B2
M18 5mm NPN NO E2E2-X5C1
NPN NF E2E2-X5C2
PNP NO E2E2-X5B1 A
PNP NF E2E2-X5B2
M30 10 mm NPN NO E2E2-X10C1
NPN NF E2E2-X10C2
PNP NO E2E2-X10B1 A
PNP NF E2E2-X10B2
Nonblindé M12 5mm NPN NO E2E2-X5MC1
f;j]_ NPN NF E2E2-X5MC2
PNP NO E2E2-X5MB1 A
PNP NF E2E2-X5MB2
M18 10 mm NPN NO E2E2-X10MC1
NPN NF E2E2-X10MC2
PNP NO E2E2-X10MB1 A
PNP NF E2E2-X10MB2
M30 18 mm NPN NO E2E2-X18MC1
NPN NF E2E2-X18MC2
PNP NO E2E2-X18MB1 A
PNP NF E2E2-X18MB2

A Produit classifié standard




E2E/E2E2 OMmROoN E2E/E2E?2
Modéles 3 fils c.c. & connecteur
Type Taille Distance de détection Configuration de sortie Référence
Blindé M12 2mm NPN NO E2E2-X2C1-M1
E:D— NPN NF E2E2-X2C2-M1
PNP NO E2E2-X2B1-M1 A
PNP NF E2E2-X2B2-M1
M18 5mm NPN NO E2E2-X5C1-M1
NPN NF E2E2-X5C2-M1
PNP NO E2E2-X5B1-M1 A
PNP NF E2E2-X5B2-M1
M30 10 mm NPN NO E2E2-X10C1-M1
NPN NF E2E2-X10C2-M1
PNP NO E2E2-X10B1-M1 A
PNP NF E2E2-X10B2-M1
Nonblindé M12 5mm NPN NO E2E2-X5MC1-M1
f;j]_ NPN NF E2E2-X5MC2-M1
PNP NO E2E2-X5MB1-M1 A
PNP NF E2E2-X5MB2-M1
M18 10 mm NPN NO E2E2-X10MC1-M1
NPN NF E2E2-X10MC2-M1
PNP NO E2E2-X10MB1-M1 A
PNP NF E2E2-X10MB2-M1
M30 18 mm NPN NO E2E2-X18MC1-M1
NPN NF E2E2-X18MC2-M1
PNP NO E2E2-X18MB1-M1 A
PNP NF E2E2-X18MB2-M1

Modéles 2 fils c.a. précablés

Type Taille Distance de détection Configuration de sortie Référence
Blindé M12 2mm NO E2E2-X2Y1
NF E2E2-X2Y2
M18 5mm NO E2E2-X5Y1
NF E2E2-X5Y2
M30 10 mm NO E2E2-X10Y1
NF E2E2-X10Y2
Nonblindé M12 5mm NO E2E2-X5MY1
f;j]_ NF E2E2-X5MY2
M18 10 mm NO E2E2-X10MY1
NF E2E2-X10MY2
M30 18 mm NO E2E2-X18MY1
NF E2E2-X18MY2

A Produit classifié standard




E2E/E2E2 OMRON E2E/E2E2

Modeles 2 fils c.a. a connecteur

Type Taille Distance de détection Configuration de sortie Référence
Blindé M12 2mm NO E2E2-X2Y1-M4
E:D— NF E2E2-X2Y2-M4
M18 5mm NO E2E2-X5Y1-M4
NF E2E2-X5Y2-M4
M30 10 mm NO E2E2-X10Y1-M4
NF E2E2-X10Y2-M4
Nonblindé M12 5mm NO E2E2-X5MY1-M4
f;j]_ NF E2E2-X5MY2-M4
M18 10 mm NO E2E2-X10MY1-M4
NF E2E2-X10MY2-M4
M30 18 mm NO E2E2-X18MY1-M4
NF E2E2-X18MY2-M4




E2E/E2E2

OMRON

E2E/E2E2

Caracteéristiques techniques

E2E
Modeles 2 fils c.c. E2E-X D[]
E2E-X2D[] ‘ E2E-X4MD[] E2E-X3D[] E2E-X8MDL[] E2E-X7D[] E2E-X14MDL] E2E-X10D[C] E2E-X20MDL]
Taille M8 M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 2 mm £10% 4 mm £10% 3 mm £10% 8 mm £10% 7 mm £10% 14 mm £10% | 10 mm £10% | 20 mm £10%

Tension

d’alimentation
(gamme de tension de
fonctionnement)

12 a 24 Vc.c., double amplitude : 10 % max., (10 a 30 Vc.c.)

Courant de fuite

0,8 mA max.

Objet a détecter Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux non magnétiques)
Distance de sélection 0al,6 mm 0a3,2mm 0a2,4mm 0a6,4mm 0a5,6 mm 0ali2mm |0a8,0mm 0a16,0mm
Objet standard 8x8x1mm |20x20 12x12 30 x 30 18x 18 30 x 30 30 x 30 54 x 54
(acier doux) x 1 mm x1mm x 1 mm x 1 mm x1mm x1mm x1mm
Distance différentielle 15 % max. de la distance de 10 % max. de la distance de détection

détection
Fréquence de réponse | 1,5 kHz | 1,0kHz 1,0 kHz 0,8 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz

Fonctionnement
(objet a détecter
approchant)

Modéles D1 : charge ON
Modéles D2 : charge OFF

Sortie de controle
(capacité de
commutation)

32100 mA (5 a 100 mA pour les modéles -M1J-T)
Sortie diagnostic : 50 mm pour les modéles -D1S

Retard de sortie
diagnostic

03als

Protection de circuit

Modérateur de surtension, protection courts—circuits de charge (pour les sorties de contréle et de diagnostic)

Voyant

Modéles D1 : voyant de fonctionnement (DEL rouge) et de sélection de fonctionnement (DEL verte)
Modéles D2 : voyant de fonctionnement (DEL rouge)

Température ambiante

En fonctionnement : — 25 & 70 °C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de la
température

+ 15 % max. de la distance de
détection a 23 °C dans une
plage de température de
-25a70°C

+ 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de

-25a70°C

Influence de la
tension

+ 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %

Tension résiduelle

3,0 V max. (sous une charge de courant de 100 mA avec une longueur de cable de 2 m)

(cf. Rem.) 5,0 V min. pour les modéles -M1J-T
Résistance 50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier
d’isolement

Rigidité diélectrique

1000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier

Résistance aux
vibrations

Destruction : 10 a 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 500 m/s2
(50 G env.) 10 fois dans les
directions X, Y etZ

Destruction : 1 000 m/s2 (100 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

respectivement
Degré d’étanchéité IEC IP67
Poids 45 g env. 120 g env. 160 g env. 220 g env.
Matériau Boitier Acier inoxydable Laiton
Surface | PBT
de
détec—
tion
Rem.: latension résiduelle des modeéles E2E portant le suffixe “-M1J-T" est de 5 V. En cas de connexion d’'un modéle E2E portant le suffixe

“-M1J-T" a un autre appareil, assurez—vous que cet appareil supporte bien la tension résiduelle.



E2E/E2E2 OMRON E2E/E2E2

Modeéles 3 fils c.c. E2E-X IE/F[]

E2E-X1RSE[)/ | E2E-X2ME[] E2E-X2E[])/ E2E-X5MEL] E2E-X5E[]/ | E2E-X1IOME[J)/ | E2E-X10E[]/ | E2E-X18ME[J/
FOJ /FO FOI IFOJ FOI FOJ FOJ FO
Taille M8 M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 1,5mm 2 mm +£10% 2 mm +£10% 5 mm +£10% 5 mm +£10% 10 mm £10% | 10 mm £10% | 18 mm £10%
+10%
Tension 12 a 24 Vc.c., double amplitude : 10 % max., (10 a 24 Vc.c.)
d’alimentation
(gamme de tension de
fonctionnement)
cf. Rem. 1
Courant consommé 13 mA max.
Objet a détecter Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux non magnétiques)
Distance de sélection 0alz2mm 0al,6mm 0al,6mm 0a4,0mm 0a4,0mm 0a8,0mm 0a8,0mm 0a14,0mm
Objet standard 8x8x1mm | 12x12 12 x 12 15x 15 18 x 18 30x 30 30x 30 54 x 54
(acier doux) x1mm x1mm x1mm x1mm x 1 mm x 1 mm x 1 mm
Distance différentielle 10 % max. de la distance de détection
Fréquence de réponse 2,0 kHz 0,8 kHz 1,5 kHz 0,4 kHz 0,6 kHz 0,2 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz
Fonctionnement Modeéles D1 : charge ON
(objet a détecter Modéles D2 : charge OFF
approchant)
Sortie de controle 200 mA max.
(capacité de
commutation)
Protection de circuit Connexion inverse, modérateur de surtension, protection courts—circuits de charge
Voyant Voyant de fonctionnement (DEL rouge)
Température ambiante En fonctionnement : — 40 a 85 °C (sans givrage)
(cf. Rem. 2)
Humidité ambiante En fonctionnement : 35 & 95 %
Influence de la + 15 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de —40 a 85 °C
temperature + 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de —25a 70 °C
Influence de la + 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %
tension
Tension résiduelle 2,0 V max. (sous une charge de courant de 100 mA avec une longueur de cable de 2 m)
(cf. Rem.)
Résistance 50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier
d’isolement
Rigidité diélectrique 1000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier
Résistance aux Destruction : 10 a 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z respectivement
vibrations
Résistance aux chocs Destruction : 500 m/s2 Destruction : 1 000 m/s2 (50 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement ;
(50 G env.) 10 fois dans les 500 m/s2 (50 G env.) pour le E2E-X5M
directions X, Y et Z
respectivement
Degré d’étanchéité IEC IP67
Poids Pré— 45 g env. 120 g env. 160 g env. 270 g env.
cablé
Connec | --- 25genv. 45 g env. 125 g env. 124 g env.
—teur
Matériau Boitier Acier inoxydable Laiton
Surface | PBT
de
détec—
tion

Rem.: 1. Lesmodéles E2E avecconnecteurM18ouM30fonctionnentdansune plage detensionmoyenne nonlissée ettoute onderectifiéede
24 Vc.c. £ 20 %.

2. Encasd'utilisation de la E2E avec un connecteur M8 dans une plage de température ambiante de 70 a 85 °C, alimentez le E2E avec
une tension de 10 a 20 Vc.c. et veillez a ce que la sortie de contr6le soit de 100 mA maximum.



E2E/E2E2

OMRON E2E/E2E2

Modeles 3 fils c.c. E2E-C [ICL1/B[], E2E-X1CL1/B[]

E2E-CR8CLI/B[] E2E-X1CLI/B[] E2E-C1CLl/B[]

Taille

Dia. 4 M5 Dia. 5,4

Type

Blindé

Distance de détection

0,8mm 10 % 1mmz=15%

Tension d’alimentation (plage de
tension de fonctionnement)

12 a24 Vc.c., double amplitude : 10 % max., (10 a 30 Vc.c.)

Courantconsommeé

17 mA max.

Objet a détecter

Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux
magnétiques)

Distance de sélection

020,5mm [020,7mm

Objet standard (acier doux)

5x5x1mm

Distancedifférentielle

15 % max. de la distance de détection

Fréquence de réponse

3 kHz

Fonctionnement (objet a détecter
approchant)

Modéles C1/-B1 : charge ON
Modéles C2/-B2 : charge OFF

Sortie de controle (capacité de
commutation)

100 mA max. a 30 Vc.c., collecteur ouvert

Protection de circuit

Connexion inverse, modérateur de surtension

Voyant

Voyant de détection (DEL rouge)

Températureambiante

En fonctionnement : — 25 a 70°C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de latempérature

+ 15 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température
de-25a70°C

Influence de la tension

+ 2,5 % max. de la distance de détection dans une plage de tension de + 15 %

Tensionrésiduelle

2,0 V max. (sous charge de courant de 100 mA avec longueur de cable de 2 m)

Résistance d’isolement

50 MQ min. (& 500 Vc.c.) entre piéces conductrices et boitier

Rigiditédiélectrique

500 Vc.a. pendant 1 mn entre pieces conductrices et boitier

Résistance aux vibrations

Destruction : 10 a 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude pendant 2 h dans les directions X, Y et Z
respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 500 m/s2 (50 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Degréd'étanchéité

IEC IP67

Poids

30genv.

Matériau Boitier

Acierinoxydable ‘ Laiton

Surface de
détection

ABS




OMRON

E2E/E2E2

E2E/E2E2

Modeles 2 fils c.a. E2E-X Y[
E2E-X1R5Y[] ‘ E2E-X2MY[] E2E-X2Y[] E2E-X5MY[C] E2E-X5Y[] E2E-X10MY[] E2E-X10Y[] E2E-X18MY[]
Taille M8 M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 1,5mm 2 mm 2 mm 5mm 5mm 10 mm 10 mm 18 mm
+10% +10% +10% +10% +10 % +10 % +10 % +10 %
Tension 24 4240 Vc.c., 50/60 Hz (20 a 264 Vc.a.)
d’alimentation
(gamme de tension de
fonctionnement)
cf. Rem. 1
Courant consommé 1,7 mA max.
Objet a détecter Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux non magnétiques)
Distance de sélection 0al2mm 0al,6 mm 0al,6 mm 0a4,0mm 0a4,0mm 0a8,0mm 0a8,0mm 0a14,0mm
Objet standard 8x8x1mm | 12x12 12 x 12 15x 15 18 x 18 30x 30 30x 30 54 x 54
(acier doux) x 1 mm x 1 mm x 1 mm x1mm x1mm x1mm x1mm

Distance différentielle

10 % max. de la distance de détection

Fréquence de réponse

25Hz

Fonctionnement
(objet a détecter
approchant)

Modéles Y1 : charge ON
Modéles Y2 : charge OFF

Sortie de controle
(capacité de
commutation)

5a 100 mA max.

5 a 200 mA max.

5 a 300 mA max.

Voyant

Voyant de fonctionnement (DEL rouge)

Température ambiante
(cf. Rem. 2)

En fonctionnement :
—252a70 °C (sans givrage)

En fonctionnement : — 40 & 85 °C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de la
température

+ 15 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de —40 a 85 °C
+ 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de —25a 70 °C

Influence de la

+ 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %

tension

Tension résiduelle 12 V max.

(cf. Rem.)

Résistance 50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier
d’isolement

Rigidité diélectrique

4000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier (2 000 Vc.a. pour les types M8)

Résistance aux
vibrations

Destruction : 10 a 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude pendant 2 heures dans les directions X, Y et Z respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 500 m/s2
(50 G env.) 10 fois dans les
directions X, Y etZ

Destruction : 1 000 m/s2 (50 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement ;
500 m/s2 (50 G env.) pour le E2E-X5M

respectivement

Degré d’étanchéité IEC IP67

Poids Pré— 45 g env. 120 g env. 160 g env. 270 g env.
cablé
Connec | --- 25genv. 45 g env. 125 g env. 124 g env.
—teur

Matériau Boitier Acier inoxydable Laiton
Surface | PBT
de
détec—
tion

Rem.: 1. Encas d'utilisation du E2E avec un connecteur M18 ou M30, veillez a ce que la sortie de contr6le soit de 200 mA maximum.

2. Encas d'alimentation 24 Vc.c., veillez a ce que la température ambiante de fonctionnement soit comprise entre — 25 et 85 °C.




E2E/E2E2 OMmROoN E2E/E2E?2
Modéles 3 fils c.a./c.c.
E2E-X3T1 E2E-X7T1 E2E-X10T1
Taille M8 M18 M30
Type Blindé
Distance de détection 3mm+10% 7mmz=10% ‘ 10mm+10%
Tension d’alimentation (plage de 24 a2 240 Vc.c. 48a240Vc.a. (20a 264 Vc.a.)
tension de fonctionnement) (204264 Vce.c.)
Courantconsommé 1,0mAc.c. 2,0mAc.c.
Objet a détecter Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux
magnétiques)
Distance de sélection 0a2,4mm 0a5,6 mm 0a8,0mm
Objet standard (acier doux) 12x12x1 mm 18 x 18 x 1 mm 30x30x1mm
Distancedifférentielle 10 % max. de la distance de détection
Fréguence de réponse 1,0 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz
Fonctionnement (objet a détecter Charge ON
approchant)
Sortie de controle (capacité de 5a100 mA

commutation)

Protection de circuit

Protection courts—circuits de charge

Voyant

Voyant de fonctionnement (DEL rouge), voyant de sélection de fonctionnement (DEL verte)

Températureambiante

En fonctionnement : — 25 a 70°C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de latempérature

+ 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température
de-25a70°C

Influence de la tension

+ 1 % max. de la distance de détection dans une plage de tension de + 15 %

Tensionrésiduelle

6,0 Vc.c. max. (sous charge de courant de 100 mA avec longueur de cable de 2 m)
10 Vc.a. max. (sous charge de courant de 5 mA avec longueur de céble de 2 m)

Résistance d’isolement

50 MQ min. (& 500 Vc.c.) entre piéces conductrices et boitier

Rigiditédiélectrique

4000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier

Résistance aux vibrations

Destruction : 10 a 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude pendant 2 h dans les directions X, Y et Z
respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 1 000 m/s2 (100 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Degréd'étanchéité

IEC IP67

détection

Poids 55genv. | 160 g env. 220genv.
Matériau Boitier Laiton
Surface de PBT




OMRON

E2E/E2E2

E2E/E2E2

E2E2
Modeles 2 fils c.c. E2E2-X D[]
E2E2-X3D[] ‘ E2E2-X8MDL[] E2E2-X7D[] E2E2-X14MD[] E2E2-X10D[] E2E2-X20MD[]
Taille M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 3mm £ 10 % 8mm+10 % 7mm+10 % 14 mm £ 10 % 10mm £ 10 % 20 mm =10 %

Tension
d’alimentation (plage
de tension de
fonctionnement)

12 a 24 Vc.c., double amplitude : 10 % max., (10 a 30 Vc.c.)

Courant de fuite

0,8 mA max.

Objet a détecter Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux non magnétiques)
Distance de sélection 0a24mm 0a6,4mm 0a5,6mm 0all,2mm 0a8,0mm 0a16,0 mm
Objet standard 12x12x1 mm 30x30x1mm 18 x 18 x 1 mm 30x30x1mm 30x30x1mm 54 x54 x 1 mm
(acier doux)
Distance différentielle 10 % max. de la distance de détection
Fréquence de réponse 1,0 kHz 0,8 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz
Fonctionnement (avec Modeéles D1 : charge ON
objet a détecter Modéles D2 : charge OFF
approchant)
Sortie de controle 3a100 mA
(capacité de
commutation)
Protection de circuit Modérateur de surtension, protection courts—circuits de charge
Voyant Modéles D1 : voyant de fonctionnement (DEL rouge), voyant de sélection de fonctionnement (DEL verte)
Modéles D2 : voyant de fonctionnement (DEL rouge)

Température ambiante En fonctionnement : — 25 & 70 °C (sans givrage)
Humidité ambiante En fonctionnement : 35 & 95 %
Influence de la + 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de — 25 a 70 °C
température
Influence de la + 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %
tension
Tension résiduelle 3,0 V max. (sous courant de charge de 100 mA avec longueur de cable de 2 m)
Résistance 50 MQ min. (a 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier
d’isolement
Rigidité diélectrique 1 000 Vc.a. pendant 1 mn entre pieces conductrices et boitier
Résistance aux Destruction : 10 & 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement
vibrations
Résistance aux chocs Destruction : 1 000 m/s2 (100 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement
Degré d’étanchéité IEC IP67
Poids 65 1509 2209
Matériau Boitier Laiton

Surface | PBT

de

détec—

tion
Taille M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 2mm £ 10 % 5mm+10 % 5mm+10 % 10mm £ 10 % 10mm £ 10 % 18 mm £ 10 %

Tension
d’alimentation (plage
de tension de
fonctionnement)

12 a 24 Vc.c., double amplitude : 10 % max., (10 a 55 Vc.c.)

Courant consommé

13 mA max.

Objet a détecter

Métaux magnétiques (se reporter aux "Courbes de fonctionnement” pour les métaux non magnétiques)




OMRON

E2E/E2E2

E2E/E2E2

E2E2-X2C[l/ E2E2-X5MC/B E2E2-X5C)/ E2E2-X10MCLl/ | E2E2-X10C)/ | E2E2-X18MC/
B[] O B[] B[] B[] B[]

Distance de sélection 0al,6mm 0a4,0mm 0a4,0mm 0a8,0mm 0a8,0mm 0a14,0mm
Objet standard 12x12x1 mm 15x15x 1 mm 18 x 18 x 1 mm 30x30x1mm 30x30x1mm 54 x54 x 1 mm
(acier doux)
Distance différentielle 10 % max. de la distance de détection
Fréquence de réponse 1,5 kHz 0,4 kHz 0,6 kHz 0,2 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz
Fonctionnement (avec Modeéles B1/C1: charge ON
objet a détecter Modéles B2/C2: charge OFF

approchant)

Sortie de controle
(capacité de
commutation)

200 mA max., collecteur ouvert

Protection de circuit

Connexion inverse, modérateur de surtension, protection courts—circuits de charge

Voyant

Voyant de fonctionnement (DEL rouge)

Température ambiante

En fonctionnement : — 40 & 85 °C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de la
température

+ 15 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de — 40 a 85 °C
+ 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de — 25 a 70 °C

Influence de la
tension

+ 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %

Tension résiduelle

2,0 V max. (sous courant de charge de 100 mA avec longueur de cable de 2 m)

Résistance
d’isolement

50 MQ min. (& 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier

Rigidité diélectrique

1000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier

Résistance aux
vibrations

Destruction : 10 & 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 1 000 m/s2 (100 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Degré d’étanchéité IEC IP67
Poids 65g 1509 2209
Matériau Boitier Laiton

Surface | PBT

de

détec—

tion




E2E/E2E2

OMRON

E2E/E2E2

Modeles 2 fils c.a. E2E2-X Y[
E2E2-X2Y[] ‘ E2E2-X5MY[] E2E2-X5Y[] E2E2-X10MY[] E2E2-X10Y[] E2E2-X18MY[]
Taille M12 M18 M30
Type Blindé Non blindé Blindé Non blindé Blindé Non blindé
Distance de détection 2mm £ 10 % 5mm £ 10 % 5mm £ 10 % 10 mm £ 10 % 10mm £ 10 % 18 mm £ 10 %
Objet standard 12x12x1 mm 15x15x 1 mm 18 x 18 x 1 mm 30x30x1mm 30x30x1mm 54 x54 x 1 mm
(acier doux)

Distance différentielle

10 % max. de la distance de détection

Fréquence de réponse

25Hz

Fonctionnement (avec
objet a détecter
approchant)

Modéles Y1 : charge ON
Modéles Y2 : charge OFF

Sortie de controle
(capacité de
commutation)

524200 mA

5 4300 mA (cf. Rem. 2)

Protection de circuit

Connexion inverse, modérateur de surtension, protection courts—circuits de charge

Voyant

Voyant de fonctionnement (DEL rouge)

Température ambiante

En fonctionnement : — 40 & 85 °C (sans givrage)

Humidité ambiante

En fonctionnement : 35 a 95 %

Influence de la
température

+ 15 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de — 40 a 85 °C
+ 10 % max. de la distance de détection a 23 °C dans une plage de température de — 25 a 70 °C

Influence de la
tension

+ 1 % max. de la distance de détection dans la plage de tension nominale + 15 %

Tension résiduelle

Cf. "Courbes de fonctionnement”

Résistance
d’isolement

50 MQ min. (& 500 Vc.c.) entre pieces conductrices et boitier

Rigidité diélectrique

4 000 Vc.a. pendant 1 mn entre piéces conductrices et boitier

Résistance aux
vibrations

Destruction : 10 & 55 Hz, 1,5 mm en double amplitude 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Résistance aux chocs

Destruction : 1 000 m/s2 (100 G env.) 10 fois dans les directions X, Y et Z respectivement

Degré d’étanchéité IEC IP67
Poids 65g 1509 220¢g
Matériau Boitier Laiton
Surface | PBT
de
détec—
tion
Rem.: 1. Les modéles E2E2 avec connecteur M18 ou M30 doivent avoir une sortie de contréle de 200 mA max.

2. Encasd'utilisation des modéles ci-dessus avec une alimentation de 24 Vc.c., assurez—vous que la plage de températureambiante
est comprise entre — 25 et 85 °C.



E2E/E2E2

OMRON

E2E/E2E2

Courbes de fonctionnement

E2E
Plage de fonctionnement (typique)
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E2E/E2E2

OMRON

E2E/E2E2

Courant de fuite (typique)
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E2E/E2E2 OMRON E2E/E2E2
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E2E/E2E2 OMmRON E2E/E2E2
Distance de détection et objet a détecter (typique)
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E2E/E2E2 OMRON E2E/E2E2

Fonctionnement

m Circuits de sortie
E2E

Modeéles 2 fils c.c. E2E-X D[]

E2E-X[ID[] E2E-X[ID1-M1J-T E2E-XCID1S
Sans sortie de diagnostic Non Polarisé Avec sortie de diagnostic
4
- —— - —— - - = — i — - — - Marron
[ = [ |
H Marron H ' l
Circuit; L ' Circuit T L v
p _K ¥ | | pe _K g;{cu" _K \j‘ Orange (sortie
h [ 14 (ou 2) 1 T L by ! tgagnostic)
1 ]
L —  —— Yhe ov L. — T . : l l 1 Bleus
L_ ————— e ov

Rem.: 1. La charge peut étre connectée
aucoté +VouO V.

2. Le E2E-X[D1-M1J-T n’'a pas

de polarité. Les bornes 3 et 4

n'ont donc pas de polarité non

plus.
Modeéles 3 fils c.c.
E2E-XCIE] E2E-XCIF]
Sortie NPN Sortie PNP
- u:- 1a )\Marron 1 v =" - J]\Marron 1 v

1 T
3 : ' k ;
S 4,7 kQ .
! J\ Noir l CiTCUit _J—K " | Noir 4 (ou 2)
A A y l

.

'

v

Circuit W
al p v 22 QT
: ry : L :
47kQZ l
/L Bleu 3 128'9 » J\ oV
. . j’ ov - - Y gleu
E2E-C/XOCO E2E-C/X(1B[]
Sortie a collecteur ouvert Sortie a collecteur ouvert
NPN -- Marron PNP - - 1 Marron
O +v l +v
100 Q T
= : ‘ k
Circuit : Noir - : Noir
Circuit
pe! Sortie | pal
= L = :
I !
YB eu ov | 100 Q Bleu oV
Modeles 2 fils c.a. E2E-X Y[ Modeéles 2 fils c.a./c.c. E2E-X [T1
.- -- Marron 1 (ou 3) - .. Marron

24 a 240 Vc.c.

Charge
[ '] 48 4 240 Vc.a.
Ali-

s e <D W LAT o | e

J\ Bleu | tion
]rBleu 2 (ou 4) -

Rem.: Lacharge peutétre connectée comme surle schéma
ci—dessus quelle que soit la polarité du E2E.
La polarité du détecteur de proximité (couleur
marron/bleu) estindifférente.




E2E/E2E?2 OMmRON E2E/E2E2
E2E2
Modeéles 2 fils c.c. E2E2-X D[]
!_ J l:\l/Iaron +v
i G ;
i I lA(ou 2)
I_--—--_.-.j Bleu oV

Modeéles 3 fils c.c. E2E2-X [JC[]

Marron 1

[
bt J

ov

Modeéles 2 fils c.c. E2E2-X Y[

- Marron 1 (ou 3)

Circui b 4 y

Lal J

h’d

Fleu 2 (ou 4)

Modeéles 3 fils c.c. E2E2-X B[]

1 Marron 1

+V

ov




E2E/E2E2

OMRON

E2E/E2E2

m Diagramme de fonctionnement
E2E

Modeéles 2 fils c.c./c.a. E2E-X [D[]

E2E-X[JT1
E2E-XCID1 E2E-X[1D2
E2E-XJT1 NE
NO Position
de
Zone de ¥ sélec- Zone de
Zone de non—  détection‘iion  détection
détection stable stable .
' T 1 Détecteur de
” PO m 1 proximité
Objeta 1} oo 7 i
détecter 1) HE 7
[y " 1 % '
HH LU !
(%) 100 80 0
Bl
02
251 £ .
ST E Allumé Voyant
LTl 5
a2 . vert
0 " Eteint
Allumé Voyant
Eteint 09
» ON  sortie
e
OFF controle
E2E-X(ID1S -
Position
} e
Zone de ¥ sélec- Zone de
Zone de non— détectioniion  détection
détection stable stable .
H 1 Détecteur de
+ proximité
iet 3 4 !
Objet & %
détecter %
H X H B
b !
%) , 100 0
UE:
82ig
colE .
FeiE Allumé  Voyant
- Eteint " Rem.:
Allumé Voyant
Eteint ouge
ON  Sortie
de
OFF  controle
ON  Sortie de
diagnostic
OFF
Modeéles 3 fils c.c.
E2E-XIEL] E2E-XUIF]
Sortie NPN (NC = NF) Sortie PNP
NO NC
Objet &
détecter
Voyant Objet &
rouge détecter
Sortie de Voyant
controle rouge
Tension Sortie de
de sortie controle

E2E-C/X(OC/B
Sortie a collecteur ouvert NPN/PNP

Objet & ouii N0 NC
détecter Non

Voyant Allumé

rouge Eteint

Sortie de ON

contréle

Zone de non—

d Zone de
détection détection ' Détecteur de
! I proximité
I v % p
Objeta ! i ?
détecter 11 i 1
[N} n U '
I i i
: 1
(%) 100 0
3!
®© 5! [}
g5:g
g8
a°.2

Allumé Voyant
Eteint rouge

ON Sortie

e
OFF controle

la sortie de diagnostic du E2E-X[JD1S passe a ON en cas
de rupture de la bobine ou lorsque I'objet a détecter passe
danslaplage de détection instable pendantau moins 0,3s.




E2E/E2E2 OMmRON

E2E/E2E2

Modeéles 2 fils c.a. E2E-X Y[

Objet oui N0 Ne
détecter Non
Voyant
rouge Eteint
Sortie de ON
controle OFF
E2E2
Modeles 2 fils c.c. E2E2-X D[]
NO Position NF
e
Zone de ’\s_élec- Zone de
é?t”e t(_ie non—  détection ition détection Zone de non— Zone de
étection stable stable .. détection détection ‘
, : « Détecteur de i \Détecteur de
) " s - : proximite 1 o 7 iproximité
Objeta 14 o ! ' Objeta i} it / [
détecter 1, I / . detecter ! i 4 .
H oo 3 : H u 3 :
L | ' L
(%) 100 80 0 (%) 100 0
i ;
Sle !} P
%E [ . o8le
285 Vvoyant £g: g
aoig vert SgiE
. 572
Allumé Voyant

Allumé Voyant
! Eteint rouge

Eteint rouge

ON Sortie

oN Sortie
de de
OFF controle OFEE contrdle

Modeéles 3 fils c.c. E2E2-X [JC[/B[]

Sortie & collecteur ouvert NPN/PNP (NC = NF)

. NO NC
Objet & Oui
détecter Non
Sortie de ON
controle OFF
Voyant rouge  Iumé
4 9 Eteint

Modeéles 2 fils c.c. E2E2-X Y[

Objet &
détecter

Sortie de
contréle

Voyant rouge



E2E
Type 2 fils c.c. 3fils c.c. 2 fils c.a. 2fils c.c./c.a.
Référence Schéma Référence Schéma Référence Schéma Référence Schéma
Pré—cablé | Blindé 4 dia. E2E-CR8[J[] 1
M5 E2E-X10J 3
5.4 dia. E2E-C10]0J 2
M8 E2E-X2D[-N 4 E2E-X1RSELIFO] | 4 E2E-X1R5Y[] 6
M12 E2E-X3DL-N 8 E2E-X2EL/FL] 8 E2E-X2Y[J 10 E2E-X3T1 12
M18 E2E-X7DL-N 13 E2E-X5EL/FL] 13 E2E-X5Y[] 13 E2E-X7T1 13
M30 E2E-X10D[J-N 15 E2E-X10ELJ/FJ 15 E2E-X10Y12 15 E2E-X10T1 15
Nonblin- | M8 E2E-X4MDL] 5 E2E-X2MELJ/FL] | 5 E2E-X2MY[] 7
dé M12 E2E-X8MDL] 9 E2E-XSMELI/FLJ | 9 E2E-X5MY[] 1
M18 E2E-X14MD[]J 14 E2E-X10MELJ/FL] | 14 E2E-X10MY[] 14
M30 E2E-X20MD[J 16 E2E-X18MELJ/FL] | 16 E2E-X18MY[] 16
Connec— Blindé M8 E2E-X2D[-M1G 17 E2E-X1R5E[J-M1 | 17
teur (M12) [FO-M1
M12 E2E-X3D[-M1G 19 E2E-X2E[]-M1 19 E2E-X2Y1-M1 21
JFC-M1
M18 E2E-X7D-M1G 23 E2E-X5E[]-M1 23 E2E-X5Y1-M1 23
/FC-M1
M30 E2E-X10D[]-M1G 25 E2E-X10E[J-M1 25 E2E-X10Y1-M1 25
JFC-M1
Non blin- | M8 E2E-X4MD[-M1G 18 E2E-X2ME[J-M1 | 18
dé JFC-M1
M12 E2E-X8MD[1-M1G 20 E2E-X5ME[]-M1 | 20 E2E-XSMY[J-M1 | 22
/FC-M1
M18 E2E-X14MD[I-M1G | 24 E2E-X10ME[-M1 | 24 E2E-X10MY[-M1 | 24
/FC-M1
M30 E2E-X20MD[J-M1G | 26 E2E-X18ME[-M1 | 26 E2E-X18MY[-M1 | 26
/FC-M1
Connec— Blindé M8 E2E-X2D[-M3G 27 E2E-X1R5E[]-M3 | 27
teur (M8) [FC-M3
Non blin- E2E-X4MD[-M3G 28 E2E-X2ME[]-M3 | 28
dé /FJ-M3
Extension Blindé M12 E2E-X3D1-M1GJ 29
du
connecteur M18 E2E-X7D1-M1GJ 31
M30 E2E-X10D1-M1GJ 33
Nonblin- | M12 E2E-X8MD1-M1GJ 30
dé M18 E2E-X14MD1-M1GJ | 32
M30 E2E-X20MD1-M1GJ | 34
Extension | Blindé M12 E2E-X3D1-M1J-T 29
du
connecteur M18 E2E-X7D1-M1J-T 31
(pas de
M30 E2E-X10D1-M1J-T 33

polarité)




E2E/E2E2
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E2E/E2E2

Modéles précéblés
(blindés)

Fig.1:

4 dia.

g

E2E-CR8[J

f—— 25—l

——17.5——1

- =

-©

Fig.3: E2E-C100]
5,4 dia.

W

Voyant

25—

17.5 —

f

Cable rond isolé de vinyle
(résistant a I'huile et aux
vibrations), 0,14 mm2,

3 ames, 2,9 dia.
Longueur standard : 2 m
(peut aller jusqu’a 100 m)

<

“RC

=

Voyant

Modéles précéblés
(blindés)

Fig.4: E2E-X2D[-N

f

Cable rond isolé de vinyle
(résistant a I'huile et aux
vibrations), 0,14 mm2,

3 ames, 2,9 dia.
Longueur standard : 2 m
(peut aller jusqu’a 100 m)

E2E-X1R5ECV/FC]

15 dia.

Py

30—--7

gl

M8 x 1
Rondelle
dentée
Fig.6: E2E-1R5Y[
15 dia,

[—36

1301; —-M»

Voyant de A s .
i Cable rond isolé de vinyle
f : . \
onctionnement " 2" (0,08 dia. x 60),
Ecrou de 2/3 ames
serrage

4 dia. (0,08 dia. x 6/10)
pour modeles avec cable
robotique

Longueur standard : 2 m

40——et-7

—

M8 x 1

Rondelle
dentée

E2E-X3D[-N
E2E-X2ELI/FC]

Voyant de
fonctionnement|
Ecrou de

serrage Cable rond isolé de vinyle

4 dia. (0,08 dia. x 60), 2 ames
longueur standard : 2 m

38

©

b0 =t

ﬂ.. | -

===

M12 x 1

Rondelle
dentée

Voyant de

forctionnement Cable rond isolé de vinyle,

4 dia. (0,08 dia. x 60),
2/3 ames

4 dia. (0,08 dia. x 6/10)
pour modeles avec cable
robotique

Longueur standard : 2 m

Ecrou de
serrage

Fig.2: E2E-X1000]

25—
17.5—
8 15—

=3

6

M5x05 4

Voyant

Ecrou de
serrage

Rondelle
dentée

Modéles précéblés
(non blindés)
Fig.5: E2E-X4MD[J
E2E-X2MELJ/FOJ

fo——30—=f7

[o—26—

svarvsw

Ecrou de

Rondelle serrage
dentée

6,1 dia. pmgx 1 Voyant de

Fig.7: E2E-X2MY[

40 7

Tst—- Ts——i

6.1 dia g’y 1 {

Ecrou de
Rondelle ~ Serrage
dentée
Fig.9: E2E-X8MD[]

E2E-X5MELI/FC]

©

4
Voyant de
fonctionnement
Ecrou de
serrage
Rondelle g
dentée

Voyant de
fonctionnement

I

Cable rond isolé de vinyle
(résistant a I'huile et aux
vibrations), 0,14 mm2,

3 ames, 2,9 dia.
Longueur standard : 2 m
(peut aller jusqu’a 100 m)

Cable rond isolé de vinyle,

fonctionnement 4 dia. (0,08 dia. x 60),

2/3 ames

4 dia. (0,08 dia. x 6/10)
pour modeles avec cable
robotique

Longueur standard : 2 m

Cable rond isolé de vinyle
4 dia. (0,08 dia. x 60), 2 ames
longueur standard : 2 m

e

?Céble rond isolé de vinyle,
4 dia. (0,08 dia. x 60),
2/3 ames
4 dia. (0,08 dia. x 6/10)
pour modeles avec cable
robotique
Longueur standard : 2 m
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Modéles pré—céblés
(blindés)

Fig.10: E2E-X2Y[]

Fig. 11 :

A
38—

—M» 1011

2
3 9

Cable rond isolé de vinyle
4 dia. (0,08 dia. x 60), 2 ames
longueur standard : 2 m

Voyant de
fonctionnement
M12 x 1 Ecrou de
serrage
Rondelle
dentée
Fig.12: E2E-X3T1
21 dia. ~ 60 e

hﬂﬁ

LA
‘@
‘Q/ J

M12 x 1

T

5% __1_10 +

=<

Ecrou de
\ serrage

Rondelle
dentée

Fig. 13: E2E-X7D[I-N/E2E-X5EL)/F[]
E2E-X5Y[J/E2E-X7T1

29 dia.

% »th

M18 x 1

Voyant de
fonctionnement

Cable rond isolé de vinyle

4 dia. (0,08 dia. x 60), 2 ames

longueur standard : 2 m

Fig. 14 :

43 12=
38
=10
= 5?%
Voyant de

fonctionnement
Ecrou de

Rondelle Serrage
dentée

Fig. 15: E2E-X10D[J-N/E2E-X10ECV/F[]

E2E-X10Y[J/E2E-X10T1

48—

M30 x 1,5

Rondelle

43
51__ ‘ro,

e

Ecrou de
serrage

dentée

6 dia. (0,12 dia. x 45),
2/3 ames
6 dia. (0,08 dia. x 6/17)

pour modeles avec cable

robotique
Longueur standard : 2 m

6 dia. (0,08 dia. x 6/17)

pour modeles avec cable

robotique

Longueur standard : 2 m

Cable rond isolé de vinyle,

Modéles pré—céblés
(non blindés)

E2E-X5MY[]

a3

©

{74

38
T4|-— —-10—=

\

Ecrou de

Voyant

serrage

Rondelle
dentée

E2E-X10MYL]

fo—43

E2E-X14MD [J/E2E-X10MELI/F[]

i

14,8 dia.
M18 x 1
Rondelle
dentée

e

de

fonctionnement

Cable rond isolé de vinyle
4 dia. (0,08 dia. x 60), 2 ame
longueur standard : 2 m

==k

Voyant de Cable rond isolé de
fonctionnement vinyle, 6 dia.
(0,12 dia. x 45),
Ecrou de 2/3 ames
serrage

6 dia. (0,08 dia. x 6/17)
pour modéles avec
cable robotique
Longueur

standard : 2 m

Fig. 16 : E2E-X20MD[J/E2E-X18MELJ/F[]
E2E-X18MYL]
12+ 48 f=12-1
42 dia. [————43
ﬁ%j *13.‘ - sr 10
26.8 di 71 Voyant de Cable rond isolé de
Voyant de = e fonctionnement | ryie: 6 did
i M 1 0,12 dia. x 45),
fonctlonnementcéble rond isolé de vinyle, 80x15 ? Ecrou de (2/3 ames )
6 dia. (0,12 dia. x 45), Rondelle  serrage 6 dia. (0,08 dia. x 6/17)
2/3 ames dentée

pour modéles avec
cable robotique
Longueur

standard : 2 m
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Modéles a connecteur
(blindés)

Fig. 17 : E2E-X2D[-M1G
E2E-X1R5E[]-M1/F(J-M1

—43
30-———.
26——

31—— 8

M12x1

oyant de fonctionne-
M8 x 1 B
u de serrage

Rondelle dentée

Fig. 19: E2E-X3D[-M1G
E2E-X2E[J-M1/F[-M1

[

‘Mﬁ Tw‘* M12 x 1

i jnsne

N Voyant de fonctionne-
M12x 1 \ Ecrbiede serrage

Rondelle dentée

Fig.21: E2E-X2Y1-M1

53—

{_H__ W__ /M12x1

Voyant de fonctionne-
M12 x 1 EcrBiede serrage

Rondelle dentée

Fig. 23: E2E-X7D[-M1G/E2E-X5E-M1/F[]-M1

E2E-X5Y1-M1
. 53
29 dia. N
38
[724 «T4 10— M12 x 1
1 1
Voyant de fonctionne-
ment
M18 x 1 Ecrou c?e serrage

Rondelle dentée

Fig. 25: E2E-X10D[-M1G/E2E-X10E[]-M1/F-M1
E2E-X10Y1-M1

42 dia.
36—

12x1

M30 x 1,5

Ecrou g
Rondelle dentée

Viynt d [tionne-

Modéles a connecteur
(non blindés)

Fig. 18: E2E-X4MD[IJ-M1G
E2E-X2ME[J-M1/F-M1

M12 x 1

\ Voyant de fonctionne-
ment
Ecrou de serrage
Rondelle dentée

M8 x 1

Fig. 20: E2E-X8MD[I]-M1G
E2E-X5ME[J-M1/FC-M1

"

Tﬂ-_._]o_._ M12x 1

|

\  Voyant de fonctionne-
Ecrbiede serrage

Rondelle dentée

Fig. 22: E2E-X5MY [J-M1

M12 x 1

U
~
:
—
ES
=}

\

Voyant de fonctionne-
M12 x 1 Ecrbiede serrage

Rondelle dentée

Fig. 24 : E2E-X14MD[J-M1GE2E-X10ME_-M1/FJ-M1

E2E-X10MY[-M1

=~ ‘T“ 104 M12 x 1

Voyant de fonctionne-
\ mc?nt
M18 x 1 Ecrou de serrage
Roridelle dentée

Fig. 26 : E2E-X20MD[-M1G/E2E-X18MEJ-M1/F-M1

E2E-X18MY[-M1

58
— 42 dia.

43
36 r.w" -»51¢ 10—

26,8 dia,|

| _ |
nul

M12 x 1

Voyant de fonctionne-
mgnt
Ecrou de serrage
Rondelle dentée

M30x 1,5

E2E/E2E2
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Modéles a connecteur M8

(blindés)
Fig. 27 :

o

39
SR B—

fe—— 25—

E2E-X2D [I-M3G/E2E-X1R5E-M3/F[]-M3

M8 x 1

]
8

g=na:8

M8 x 1

Voyant de fonctionne-
Ecroin@8iserrage

Rondelle dentée

Modéles a connecteur d’extension

Fig.29: E2E-X3D

1-M1GJ

E2E-X3D1-M1J-T

Fig. 30: E2E-X8MD1-M1GJ

«H-— — 101

Modéles a connecteur M8
(non blindés)

Fig. 28 : E2E-X4MD[1-M3G/E2E-X2ME_]-M3/F[J-M3

M8 x 1

\ Voyant de fonctionne-
Ecroin@8iserrage

Rondelle dentée

6,1 dia. 8 x 1

M12x 1
Voyant de
\ Ecrou de fonctionnement
o 9 Cable rond isolé de vinyle
onclle 4 dia. (0,08 dia. x 60)

3819

Fig.31: E2E-X7D1

-M1GJ

E2E-X7D1-M1J-T

—t74

T;F - O—J

longueur standard : 0,3 m

M12 x 1

T (

M12 x 1

Voyant de
\Ecrou defonctlonnement

=

Rond "serrage Cable rond isolé de vinyle
domaa ' 4 dia. (0,08 dia. x 60)
longueur standard : 0,3 m
43— =12+
f—— 38 - ]}
—~{4 -—]—10——4
‘ i
| ‘ !
Voiant de
M18 x 1 fonctionnement . .
. Ecrou de Cable rond isolé de vinyle
Rondelle S€age 6 dia. (0,12 dia. x 45)
dentée

longueur standard : 0,3 m
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Modéles a connecteur d’extension

Fig. 32: E2E-X14MD1-M1GJ
f——43 12
29 dia. 3g
[ﬁmj ~—= 4 10
10
14.8 dia.
Voyant de

M18x 1 Ecrou defonctlonnement
Rondelle Serrage
dentée

Fig. 33: E2E-X10D1-M1GJ
E2E-X10D1-M1J-T

Cable rond isolé de vinyle
6 dia. (0,12 dia. x 45)
longueur standard : 0,3 m

[ —t} 12
42 dia. —i 3
—16 ‘ T5T—— —+10
‘ M12 x 1
l -
Voyant de Cable rond isolé de vinyle
M30X15 X\ N gy gelonctionnement 6 dia. (0,12 dia. x 45)
Rondelle Serrage longueur standard : 0,3 m
dentée
Fig. 34 : E2E-X20MD1-M1GJ
12|
42 dia. o4 i
‘735 13— -T
m — ‘ M12 x 1
U >J ) \
i 7 \Vo ant de
268 dia. M30X 15 X % E d fon)::tionnement Cable rond isolé de vinyle
IR Sh b 6 dia. (0,12 dia. x 45)
9 longueur standard : 0,3 m
Rondelle
dentée
Trous de fixation
F
Dimensions 4 dia. M5 5,4 dia. M8 M12 M18 M30
F (mm) 4205 dia. | 55'05/pdia. |5705dia. |85 05 dia. |12,5'05dia. | 18,505/ dia. | 30,505/, dia.
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E2E2
Modéles pré—céblés
E2E2-X3D[] E2E2-X8MD[]
E2E2-X2[] E2E2-X5M[]
60 9 r*—eo———- 9=
21 dia. 55 21 dia. 55 F
rw IR T, . Ivﬂ‘) —+7 t‘;T.- a.‘_m_ |
_+
@ —— = oda $H{H—— t==g
i
Voyant de \ Vo I
; yant de
fongtl;?nnenl‘eht 16 de vinvi M12 x 1 Ecrou de fonctionnement
Ecrou de Cable rond isolé de vinyle, serrage Cable rond isolé de vinyle,
serrage 4 dia. (0,08 dia. x 60), Rondelle 4 di di
Rondelle 2/3 Ames dentée ia. (0,08 dia. x 60),
dentée Longueur standard : 2 m 213 ames
9 ’ Longueur standard : 2 m
E2E2-X7D] E2E2-X14MD(]
E2E2-X5[] E2E2-X10M
65 f=12 65 =12
29 dia. 60 29 dia. 60
10 24 [~w—ae] 4 |10
T‘m*—‘ «Tz@ L0 “ m ‘I 10
] { |
—H- l = 14.8 - - =
S dia. b
k]
Voyant de [ Voyant de
M18 x 1 Ecrou de fonctionnement ) M18 x 1 Ecrou de fonctionnement
Rondeile *¢9¢ gz?;e (rgrig ﬁgexdfs\)/myle, Rondelle serrage Cable rond isolé de vinyle,
dentée 2/3 Ames ’ ! dentée 6 dia. (0,12 dia. x 45),
] 2/3 ames
Longueur standard : 2 m Longueur standard : 2 m
E2E2-X10D[]
70 12
42 dia. — o o
65
36 5«‘-— —10
\ K{-J / B _
x% Voyant de
M30 x 1,5 \ Ecrou de fonctionnement Cél_)le rond is_olé de vinyle,
Rondelle S€"M29€ 6 dia. (0,12 dia. x 45),
dentée 2/3 ames
Longueur standard : 2 m
E2E2-X20MD(]
E2E2-X18M1
70 12
42 dia. 65
I——%‘—‘ o] 3] ..,51__ 104
N u
268 - -
dia. _—
Joyantde .+ "\ Cable rond isolé de vinyle,
M30 x 1,5 Ecrou de 6 dia. (0,12 dia. x 45),

Rondelle dentée Serrage

2/3 ames

Longueur standard : 2 m
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Modéles a connecteur Modéles a connecteur
(blindés) (non blindés)
E2E2-X2C[1-M1/BJ-M1 E2E2-X5MCI-M1/BJ-M1
70
- 70 55 —
— b7 |10 e M12 x 1
‘M” Tw‘* M12 x 1 7 M—-— 10
¥ | a1
R=0) =,
\Voyant de ) / Voyant de
M2 X 1 Ecrou Jgnctionnement M12 x 1 Ecrou Jgnctlonnement
Rondell\e serrage Rondelle serrage
dentée dentée
E2E2-X2Y[]-M4 E2E2-X5MY[]-M4
53— e - 53
38 1/2-20unf 8 1/2-20unf
-H-— wjn— ~eoun —1-74 tar-— 10 :
T )
X
Voyant de ?/oya_nt de
M12 x 1 Ecrou égnctlonnement M12 x 1 Ecrou dgnctlonnement
Rondelle serrage Rondelle serrage
dentée dentée
E2E2-X5C[1-M1/BJ-M1 E2E2-X10MC[]-M1/B[J-M1
_ 29dia. & &
| 60 60
ﬁz:: AT4 10— M12 x 1 -7 ~T4 PR, . M2 x 1
i - i _
ﬁ
Voyant de
M18 x 1 fonctionnement Voyant de
Ecrou de M18 x 1 fonctionnement
Rondelle serrage Serate
dentée Rondelle 9
dentée
E2E2-X5Y[]-M4 E2E2-X10MY[]-M4
_ 20dia. & &
| 60 60
rzlz AT4 10— 1/2-20unf *T“ 10— 1/2-20unf
i - i _
— ?/oya_nt de Fﬂ Voyant de
M18 x 1 Ecroude Crctionnement fonctionnement
Rondelle €8¢ M8 x 1 Ecrou de
dentée

serrage
Rondelle dentée 9
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Modéles a connecteur

(blindés)

E2E2-X10C[-M1/B[-M1

Modéles a connecteur

(non blindés)

E2E2-X18MC[1-M1/B[1-M1

— 42 dia.

=

26,8 dia,|

80

-

"13*‘ ’»51' ~

10 1=—

|

M30 x 1,5

Rondelle
dentée

E2E2-X18MY[]-M4

— 42 dia.

5

80
42 dia. 65
36— _Tsh —ed- 10—
M12 x 1
Voyant de
fonctionnement
M30 x 1,5 Ecrou de
Rondelle S€"9¢
dentée
E2E2-X10Y[]-M4
80
42 dia. 65

36— _Tsh —ed- 10—

1/2-20unf
Voyant de
M30x 1,5 Ecrou de fonctionnement
serrage
Rondelle
L dentée
Trous de fixation
F
Dimensions M12 M18 M30
F (mm) 12,5 dia. 18,5 dia. 30,5 dia.

nul

M12 x 1

" Voyant de
fonctionnement

Ecrou de

serrage

80

"13*‘ ’6551' 10—

26,8 dia,| _ |
1 !
|
1/2-20unf
Voyant de
M30 x 1,5 fonctionnement
Ecrou de
Rondelle serrage
dentée

E2E/E2E2
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Installation

m Connexions
E2E
E2E-X[ID[]

Modéles 2 fils c.c.
(sans sortie de diagnostic)

E2E-XCID1S
Modéles 3fils c.c.
(avec sortie de diagnostic)

E2E-X[1D1-M1J-1
Modéles 2 fils c.c.
(sanspolarité)

E2E-XC1Y[ E2E-XC1Y[

Modéles 2 fils c.a. " Modéles 2 fils c.a.
arron

E2E-X[IT1 O E2E-X[T1

Modeles 2 fils c.a./c.c. Modeles 2 fils c.a./c.c.

Marron

Marron

Ali-
menta-
tion

Rem.: lessorties de controle et de diag- H menta-
nostic partagent la méme borne
communenégative. Les charges
doivent donc étre connectées au

Bleu

’V"°“ coté positif de la sortie de
controle et de la sortie de diag- Rem.: lapolarité du détecteur de proxi-
nostic. mité(couleurmarron/bleu) estin-
différente.
Rem.: lachargepeutétreconnectée
comme sur le schéma ci—
dessus.
Connexiona un API
E2E-XCIDO] E2E-XCIE]

Modeles 2fils c.c. Modeles 3fils c.c.

i Marron
Marron IN'
Wy Noir
y
Bleu COM| Bleu
—
24 Vc.c.| 24 Vc.c.
1
Connexion & une charge relais
E2E-XIDL] E2E-XIEL] E2E-XUIF]
Modéles 2 fils c.c. Modéles 3fils c.c. Modéles 3fils c.c.
Marron Marron Marron

'

&/ )
Noir Noir
24 Vc.c. -+
.l- Bleu ig

Bleu Bleu
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E2E2

E2E2-X[ID[]
Modeles 2 fils c.c.

E2E2-X1Y[]
Modeles 2 fils c.a.

Marron
O

menta-

Marron
O

menta-

Rem.: lacharge peut étre connectée comme sur les schémas ci—dessus.

Connexion a un API|

E2E2-X[ID[]
Modeles 2fils c.c.

Bleu COM

L
24 VC.C.. X

E2E2-X[IC[]
Modeles 3fils c.c.

Marron

Noir

Bleu
—

24 vec.  COM



E2E/E2E?2 OMmRON E2E/E2E2
m Brochage
E2E-X[ID[J-M[] : modeéles 2 fils c.c.
Connec— | Sortie Con- Modéles Brochage (DC =c.c.)
teur auto— | figura- applicables
diag- tion de
nostic sortie
M12 Non NO E2E-X(JD1-M1G[]
(cf. Rem.)
4 0 DC
@@
Rem.: bornes 2 et 3 non utilisées
E2E-XJD1-M1J-T
Rem.: 1. bornes1 et 2 non utilisées
2. bornes 3 et 4 sans polarité
E2E-X(]D1-M1
= DC
NF E2E-X(]D2-M1G
(cf. Rem.)
+DC
Rem.: bornes 3 et 4 non utilisées
E2E-X[]D2-M1 (sortie de controle) —Charge |
Rem.: bornes 1 et4 non utilisées
Oui NO E2E-X(JD1S-M1 [ Charge |
° O
ONO) +oc
®
Rem.: bornel non utilisée
M8 Non NO E2E-X[]D1-M3G
{ Charge
T DC
Q@
®
Rem.: bornes 3 et 4 non utilisées
NE E2E-X[]D2-M3G { Charge |
@Q®
ON©) T%°
Rem.: bornes 3 et 4 non utilisées
Rem.: les brochages ci—dessus sont conformes aux normes IEC.
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E2E-X[JE[]-M1 : modeles 3 fils c.c.

Connec— Configuration Modéles Brochage (DC=c.c.)
teur de sortie applicables
M12 NO E2E-X[JE1-M1
°O
O TDe Rem.: borne 2 non utilisée.
®
E2E-XCJF1-M1
O
Charge <+ DC Rem.: borne 2 non utilisée.
(O-H Charge ]
NF E2E-X[IE2-M1 Charge Rem.: borne 4 non utilisée.
° O
() @ +0C
©
E2E-XJF2-M1
° O
@ +pc  Rem.: borne 4 non utilisée.
©
Charge
M8 NO E2E-X[JE1-M3 l
De
0) 00 4]- Rem.: borne 2 non utilisée.
E2E-XCJF1-M3 l
De
0 o@ Rem.: borne 2 non utilisée.
NF E2E-XCJE2-M3
e @ =+ DC
O G Rem.: borne 4 non utilisée.
E2E-X[JF2-M3 ‘l
20 DC
D\ G Rem.: borne 4 non utilisée.
‘ Charge .
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E2E-X[JY[J-M1 : modeles 2 fils c.a.

Configurationde sortie

Modélesapplicables

Brochage

NO

E2E-X[1Y1-M1

NF

E2E-X[1Y2-M1

Rem.: bornes 3 et 4 non utilisées
. ) - .
Conseils d’utilisation
Montage Montage des modéles sans vis E2E-CR8 et E2E-C1:
Ne serrez pas|'écrou de fagon excessive. Il faut utiliser une rondelle 82421 mm
avec I'écrou. M3
L~
%’ Les modéles E2E-CR8
\ et E2E-C1 sont fournis
sans vis.
—
E2F Appliquezuneforce de serrage de 0,20 N m (2 kgf e cm) maximuma
lavis pourle E2E-CR8 etde 0,39 N e m (4 kgf e cm) maximum pour le
Blindé Non blindé E2E-CL.
E2E2
Type Force
M12 29 N « m (300 kgf » cm)
A B A M18 69 N « m (700 kgf » cm)
) o, , M30 176 N » m (1 800 kgf » cm)

Rem.: Letableausuivantmontre lesforcesappliquéesauxécrous

des parties A et B. Dans les exemples précédents, I'écrou
estsitué surle coté de la téte de détection (partie B) et c’est
donclaforce de serrage de la partie B qui estconcernée. Si
I'écrou est situé dans la partie A, c’estlaforce de serrage de
la partie A qui doit étre considérée.

Type Partie A Partie B
Longueur Force Force
M8 | Blindé 9mm 9Nem 12Nem
— (90 kgf » (120 kgf »
Non blindé 3mm cm) cm)
M12 29 N * m (300 kgf e cm)
M18 69 N e m (700 kgf e cm)
M30 176 N » m (1 800 kgf » cm)
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Effets des métaux environnants

En cas de montage du E2E sur un panneau métallique, laissez les espaces requis pour éviter une réduction des performances du détecteur.

E2E
Type Dimension M8 M12 M18 M30
E2E-XCIDO Blindé ¢ 0mm 0mm 0mm 0mm
2fils c.c. d 8 mm 12mm 18 mm 30mm
EZ_E'XDTl D 0Omm 0Omm 0Omm 0Omm
2filsc.a./c.c.
m 4,5mm 8 mm 20mm 40 mm
n 12mm 18 mm 27mm 45 mm
Nonblindé 4 12mm 15mm 22mm 30mm
d 24mm 40 mm 70mm 90 mm
D 12mm 15mm 22mm 30mm
m 8 mm 20mm 40 mm 70mm
n 24mm 40 mm 70mm 90 mm
E2E-XCIE] Blindé ¢ 0mm 0mm 0mm 0mm
E?illzs-i:(EFD d 8 mm 12 mm 18 mm 30 mm
E2E-XCIYO] D 0mm 0mm 0mm 0mm
2 fils c.a. m 4,5mm 8 mm 20mm 40 mm
n 12mm 18 mm 27mm 45 mm
Nonblindé 4 6 mm 15mm 22mm 30mm
d 24mm 40 mm 55mm 90 mm
D 6 mm 15mm 22mm 30mm
m 8 mm 20mm 40 mm 70mm
n 24mm 36 mm 54 mm 90 mm
E2E2
Type Dimension M12 M18 M30
E2E2-X[ID[] Blindé ¢ 0Omm 0mm 0mm
2fils c.c. d 12mm 18 mm 30mm
D 0Omm 0mm 0mm
m 8 mm 20mm 40 mm
n 18 mm 27mm 45 mm
Nonblindé 4 15mm 22mm 30mm
d 40 mm 70mm 90 mm
D 15mm 22mm 30mm
m 20mm 40 mm 70mm
n 40 mm 70mm 90 mm
E2E2-X[IB[] Blindé ¢ 0Omm 0mm 0mm
E?iiz(;_)é_mcm d 12 mm 18 mm 30 mm
E2E2-XCIYO] D 0Omm 0mm 0mm
2 fils c.a. m 8 mm 20mm 40 mm
n 18 mm 27mm 45 mm
Nonblindé 4 15mm 22mm 30mm
d 40 mm 55mm 90 mm
D 15mm 22mm 30mm
m 20mm 40 mm 70mm
n 36 mm 54 mm 90 mm
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Dimension des vis selon les modeles
E2E

Type Référence

M8 Blindé E2E-X2DL]
E2E-X1R5ELJ/F]
E2E-X1R5Y[]

Non blindé E2E-X4AMDLJ
E2E-X2MEC)/F]
E2E-X2MYL]

M12 Blindé E2E-X3DL]
E2E-X2ELI/FC]
E2E-X2Y[]
E2E-X3T1

Non blindé E2E-X8MDLJ
E2E-X5MELI/FC]
E2E-X3T1

mM18 Blindé E2E-X7DL]
E2E-X5ELI/FC]
E2E-X5Y[]
E2E-X7T1

Non blindé E2E-X14MD[]
E2E-X10MELCY/F[]
E2E-X10MYL]

M30 Blindé E2E-X10DL]
E2E-X10ECV/F[]
E2E-X10YL]
E2E-X10T1

Non blindé E2E-X20MDL]
E2E-X18MELI/F[]
E2E-X18MYL]

E2E2

Type Référence

M12 Blindé E2E2-X3DL]
E2E2-X2C[1/B[]
E2E2-X2YL]

Non blindé E2E2-X8MD[]
E2E2-X5MCLI/BL]
E2E2-X5MYL]

mM18 Blindé E2E2-X7DL]
E2E2-X5C[1/B[]
E2E2-X5YL]

Non blindé E2E2-X14MDL]
E2E2-X10MCL1/B[]
E2E2-X10MYL]

M30 Blindé E2E2-X10D[]
E2E2-X10CL1/B[]
E2E2-X10YL]

Non blindé E2E2-X20MDL]
E2E2-X18MCL1/B[]
E2E2-X18MYL]
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Interférences mutuelles
Lors de I'installation de plusieurs détecteurs face a face ou cote a cbte, laissez les distances minimum suivantes entre les appareils :

< g

E2E
Type Dimension M8 M12 M18 M30
E2E-XIDO] Blindé A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
2fils c.c. B 15mm 20 (12) mm 35(18) mm 70 (35) mm
E%E'EEEC Non blindé A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
E2E-XCIEC] Blindé A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
E2E-XOFO
3 fils c.c. B 15mm 20 (12) mm 35(18) mm 70 (35) mm
E2E-XCIY[] Non blindé A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
2fils c.a. B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
Rem.: les chiffres entre parenthéses renvoient a des exemples de détecteurs fonctionnant a des fréquences différentes.
E2E2
Type Dimension M12 M18 M30
E2E2-X(ID[] Blindé A 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
2fils c.c. B 20 (12) mm 35(18) mm 70 (35) mm
Non blindé A 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
B 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
E2E2-X[IB[] Blindé A 30mm 50 mm 100 mm
E?iizéi.mcm B 20 mm 35mm 70 mm
E2E2-XIY[] Nonblindé A 120mm 200 mm 300 mm
2 fils c.a. B 100 mm 110 mm 200 mm
Rem.: les chiffres entre parenthéses renvoient a des exemples de détecteurs fonctionnant a des fréquences différentes.

E2E/E2E2
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&ATTENTION

Les couleurs entre parenthéses renvoient aux anciennes couleurs de fils.

Exemples

Modeles 2 fils c.c.

Alimentation Modeéles 3 fils c.c.
N'imposez pas de tension excessive au Marron
détecteur car il pourrait exploser ou brdler. (rouge)

Une tension de 100 Vc.a. imposée aux —
modgles c.c. peut également faire exploser | |E2EG
ou briler le détecteur.

[ Noir (blanc)

Bleu
(noir)

P
Marron Charge
(blanc)

E2EG

NON

Bleu
(noir)

Court—circuit de charge Modéles 3 fils c.c.

Ne court—circuitez pas la charge car le

4 : ~ Marron
détecteur pourrait exploser ou briler.

(rouge)

||

La fonction de protection contre les
courts—circuits n'est garantie que si la

s . 7 . —— Noir (blanc)
polarité de la tension imposée est correcte

Modeles 2 fils c.c.

Le schéma suivant montre une charge
court—circuitée alors que la polarité de la
tension d’alimentation imposée au détecteur
1+ NON n'est pas la bonne : le produit peut exploser
- ou brdler.

et comprise dans la plage de tension EZEé‘T Marron
nominale. (ngﬁ) (blanc)
E2EG 4+ NON
— +
Bleu
(noir)
Cablage Modeles 3 fils c.c. Marron (rouge)
Veillez a cbler et charger le détecteur Marron
correctement car il peut exploser ou briler (rouge)
dans le cas contraire.
E2EG - NON NON
| Noir (blanc)

Bleu

(noir)
Connexionsans charge Modéles 3 fils c.c. Modéles 2 fils c.c.

=
Assurez—vous de connecter la charge " 1 Charg Marron Lcharge——
appropriée au détecteur pendant qu’il est en (bf‘;r'fgr)‘ (blanc)
fonctionnement car il peut exploser ou brdler ]
dans le cas contraire. E2EG i E2EG @
_— + .
Bleu Bleu
(noir) NON (noir) NON
m [nstallation
Installation Céblage

Temps de remise a zéro a la mise sous tension

Le détecteur est prét a fonctionner 100 ms apreés la mise sous ten-
sion. Silesalimentations sontconnectéesaudétecteuretalacharge
respectivement,veillez bien a connecter I'alimentation au détecteur
avantd’'alimenter la charge.

Mise hors tension

Le détecteur peut produire un signal d’'impulsion a la mise hors ten-
sion. Il est donc recommandé de couper I'alimentation de la charge
avant de couper celle du détecteur.

Transformateur de I'alimentation

Sivous utilisez une alimentation c.c., assurez—vous qu’elle est mu-
nied'untransformateurisolé. N'utilisez pasd’alimentationc.c.munie
d’unauto-transformateur.

Objet de détection

Revétement de métal :
Les distances de détection varient avec le revétement de métal qui
peut recouvrir les objets a détecter.

Lignes haute tension

Céablage par conduit métallique

S'il se trouve une ligne a haute tension ou de puissance a proximité
dudétecteur, placez le cordon du détecteur dans un conduit métalli-
que indépendant pour prévenirlesendommagments et dysfonction-
nementspossibles.

Force de traction du cordon

N'appliquez pas de force de traction supérieure aux suivantes au
cordon :

Diamétre Force de traction
4 dia. max. 30 N max.
4 dia. min. 50 N max.
Montage

Le détecteur ne doit pas étre soumis a des chocs excessifs lors de
son installation car il pourrait étre endommagé ou perdre en étan-
chéité.
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Environnement
Résistivité a I'eau
N'utilisez pas le détecteur sous I'eau, en extérieur ou sous la pluie.

Conditions de fonctionnement

Utilisezle détecteur dans laplage detempératuredefonctionnement
admissible et jamais a I'extérieur car sa fiabilité et sa durée de vie
pourraient en étre affectées. Bien que le détecteur soit congu pour
résister a I'eau, il est recommandé de poser le capot de protection
pour éviter les contacts avec I'eau ou I'huile de machine soluble a
I'eau et garantir fiabilité et durée de vie du produit.

N'utilisezpasle détecteurdansunenvironnementcontenantdesgaz
chimiques (par ex., des gaz fortement acides ou alcalins, dont les
gaz nitriques, chromiques, et a I'acide sulfurique concentré).

Connexion d'une charge a un détecteur E2E
2 fils c.a./c.c.

Reportez—vous aux points suivants avant d'utiliser un détecteur
2filsc.a./c.c.

Protection contre les surtensions

Bien que le détecteur soit muni d’un circuit d’absorption des surten-
sions, en cas de présence d'une machine quelconque ayantun cou-
rantde surtensionimportant (moteur ou machine asouder), connec-
tez un absorbeur de surtension & la machine.

Courant de fuite

Lorsque le détecteur de proximité est hors tension, il existe tout de
mémeun courant de fuite (reportez—vous aux pages 17 et21). Dans
ce cas, lacharge estimposée avec une tension minimale et peut ne
pas étre remise a zéro. Avant d'utiliser le détecteur, assurez—vous
que cette tension est inférieure a la tension de remise a zéro de la
charge.Le modeéle E2E 2fils c.a. ne peut étre connecté aunrelaisde
type "card-lift-off” (G2A par ex.) parce que le courant de fuite occa-
sionnerades vibrations du contact sur le relais et que la durée de vie
durelais en sera réduite.

Remeédes en cas de courant de fuite

Modeles 2 fils c.a.

Connectezune résistance de fuite en dérivation de fagconace que le
courant passantdans la charge soitinférieur au courant de remise a
zéro de la charge.

Commele montre le schémasuivant, il fautconnecter unerésistance
de fuite pour que le courant passant dans le détecteur soitde 10 mA
minimumet que la tension résiduelle imposée a la charge soit infé-
rieure a la tension de remise a zéro de la charge.

— Charge
L
| |
Lo —AMA-— ! Alimentation
Résistance de fuite R Ve.a. Vs

Voicilamaniére de calculer larésistance de fuite etla puissance ad-
missible de la résistance de fuite.

R = Vs/(10-1) (kQ)
P > Vg2/R (mW)
P: puissance admissible de la résistance de fuite (la capacité de

puissanceréelle doit étre plusieurs fois égale a la puissance ad-
missible de la résistance de fuite).

I: courantde charge (mA)

Les résistances suivantes sont conseillées :

100 Vc.a. (alimentation) : résistance de 10 kQ maximum et
puissance admissible de 3 W minimum,

200 Vc.a. (alimentation) : résistance de 20 kQ maximum et
puissance de fuite de 10 W minimum.

Si ces résistances générent une chaleur excessive, utilisez a leur
placeune résistance de 10 kQ maximumavec une puissance admis-
sible de 5 W minimum & 100 Vc.a. et une résistance de 20 kQ maxi-
mum avec une puissance admissible de 10 W minimum a

200 Vc.a.

Modeles 2fils c.c.

Connectezune résistance de fuite en dérivation de fagcon ace que le
courant passantdans la charge soitinférieur au courant de remise a

zéro de la charge.
:I Charge
t ]
[ A — |

Vs
Résistance de fuite R T

Voicilamaniére de calculer larésistance de fuite etla puissance ad-

missible de la résistance de fuite.

R = Vs/(ir — ior) (kQ)

P > Vg2/R (mW)

P: puissance admissible de la résistance de fuite (la capacité de
puissanceréelle doit étre plusieurs fois égale a la puissance ad-
missible de la résistance de fuite).

ir: courant de charge (mA) du E2E

iorr: courant de relachement de la charge (mA)

Les résistances suivantes sont conseillées :

12 Vc.c. (alimentation) : résistance de 15 kQ maximum et

puissance admissible de 450 mW minimum,

24 Vc.c. (alimentation) : résistance de 30 kQ maximum et
puissance de fuite de 0,1 W minimum.

Courantd’appel

Une charge ayant un courant d’appel important (lampe ou moteur)
endommageraitle détecteur de proximité : il convient dans ce cas de
connecterla charge au détecteur par le biais d'un relais.
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m Précautions a suivre pour les E2E 2 fils c.a./c.c. pendant le fonctionnement

Connexion

Modéle | Typede connexion

Méthode

Description

2 fils AND
c.c. (connexion en série)

oul
Charge
+ | I

| S—)

——

r Vs

Un E2E connecté doit satisfaire aux conditions
suivantes :

Vs — N x VR 2 tension de fonctionnement de la
charge

N: nombre de E2E

VR: tensionrésiduelle de chaque E2E

Vs: tensiond’alimentation

Tous les détecteurs doivent étre alimentés avec la
tension et le courant nominaux ; dans le cas
contraire, le voyant ne s’allume pas correctement
etdes impulsions inappropriées peuvent sortir
pendant 1 ms env.

Si le relais MY fonctionnant en 24 Vc.c. est utilisé
comme charge par exemple, le nombre maximum
de détecteurs pouvant étre connectés a la charge
estde 2.

OR
(connexionen
paralléle)

Ooul

Char%e
+

[

L

Vs

Les détecteurs connectés doivent satisfaire aux
conditions suivantes :

N x i = tension de fonctionnement de la charge
N: nombre de E2E
i courant de fuite de chaque E2E

Si le relais MY fonctionnant en 24 Vc.c. est utilisé
comme charge par exemple, un nombre
maximum de quatre E2E peuvent étre connectés
alacharge.

2 fils AND
c.a. (connexion en série)

NON

Oul
ﬂ %EH ﬁj o
o
L.

=

Vs = 100 V

Sil'on impose 100 ou 200 Vc.a. au détecteur, la
valeur V|_(tension imposée a la charge) sera
calculée de la fagon suivante :

V| = Vg — (tension résiduelle x nombre de E2E)
v)

Donc, si V|_estinférieure & la tension de
fonctionnement de la charge, la charge ne
fonctionne pas.

Un nombre maximum de trois détecteurs E2E
peuvent étre connectés en série si la tension
d’alimentation est de 100 V minimum.
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Modéle | Type de connexion Méthode Description

2 fils OR En principe, on ne connecte pas plusieurs
NON Charge

c.a. (connexionparalléle) détecteurs E2E en paralléle.

Le détecteur A ne fonctionnant pas en méme
temps que le B et la charge n'ayant aucune raison
de fonctionner en continu, on connecte ici les
deux détecteurs en paralléle. Cependant, la
charge peut ne pas étre remise a zéro

Alimentatiorl correctement dans ce cas, a cause du courant de
vea (Vo) | fyite,

Il n'est pas possible de laisser fonctionner la
charge en continu ainsi que les détecteurs A et B
pour la raison suivante :

Lorsque le détecteur A fonctionne, la tension
imposée a ce détecteur chute 210 V env. et le
courant de charge passe dans le détecteur A. Si
un objet passe a proximité du détecteur B,
celui—ci ne fonctionnera pas prce que la tension
qu’on luiimpose estde 10 V et qu’elle est trop
basse.

Lorsque le détecteur A ne fonctionne pas, la
tension imposée au détecteur B atteint le méme
niveau que la tension d'alimentation et le
détecteur B fonctionne. Ensuite, les deux
détecteurs arrétent de fonctionner pendant
environ 10 ms, ce qui remet la charge a zéro
pendant un moment. Pour éviter la remise a zéro
instantanée de la charge, utilisez un relais comme
sur le schéma ci—contre.

3fils AND oul Les E2E connectés doivent satisfaire aux
c.c. (connexion en série) conditions suivantes :

i +(N-=1)xi = limite haute de la sortie de
contréle de chaque E2E

Charge Vs — N x VR 2 tension de fonctionnement de la
Vs charge

N: nombre de E2E

VR: tensionrésiduelle de chaque E2E

Vs: tensiond’alimentation

i consommation de courant du E2E

iL:  courantde charge

Si le relais MY fonctionnant en 24 Vc.c. est utilisé
comme charge par exemple, le nombre maximum
de détecteurs pouvant étre connectés a la charge
estde 2.

OR oul On peut connecter en paralléle un nombre
(connexionparalléle) minimum de 3 détecteurs E2E a sortie courant. Le

+ o Charge nombre de détecteurs pouvant étre connectés
T Vs varie en fonction du modeéle choisi.
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